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Ukol méreni

1. Demonstrace funkce pasivni napétové sondy. Vykompenzujte pasivni napétovou sondu
pomoci pravouhlého signalu generovaného osciloskopem (pfipadné pomoci signalu ¢. 1
ptipravku). Zméite dobu trvani ndbézné a sestupné hrany signalu €. 2 ptipravku, a to
jednak bez sondy (resp. se sondou s délicim pomérem 1 : 1), a jednak se sondou s délicim
pomérem 10 : 1. Zméfené hodnoty zaznamenejte a rozdil zdivodnéte.

2. Vyuziti externiho spousténi pro synchronizaci osciloskopu. Zasynchronizujte zobrazeni
signalu ¢.3 piipravku. Nejprve se pokuste vyuzit interni spousténi osciloskopu, pokud
neuspéjete, vyuzijte signal ¢. 4 jako zdroj pro vnéjsi spousténi. Zakreslete pribeh signalu.

3. Vyuziti funkce hold-off. Zasynchronizujte zobrazeni signalu €. 3 pfipravku s vyuzitim
interniho spousténi a funkce hold-off osciloskopu.

4. Vyuziti zpozdéné Casové zakladny. Zméite Sitku ruSivého glitch pulsu, ktery se nachdzi
uvniti posledniho pulsu tirovné log.1 v sekvenci pulsii signalu ¢.3.

Teoreticky rozbor ulohy

Pasivni napétova sonda pii spravném nastaveni potlacuje imagindrni slozku vstupni
impedance osciloskopu a snizuje tak zatizeni méfené¢ho objektu, obzvlasté na vysSich
frekvencich. Kompenzaci je mozno pomoci testovaciho pravouhlého signalu presné nastavit
realny prenos sondy. Nastavuje se na co nejlepsi pravouhly signal bez piekmiti.

Generator ¢asové zakladny je spoustén prichodem vstupniho signalu nastavenou trovni, coz
problému je mozno vyuzit externi synchronizace jinym signalem, ktery je fazové svazan
s méfenym. DalS§i moznosti je pouziti funkce hold-off, kterd potlaci spousténi Casové
zékladny po urcéeny Casovy okamzik.

Zpozdéna Casova zakladna umoziuje sledovat detaily tvaru signalu ,,dlouho® po vyskytu
spoustéci podminky, je odvozena od signalu hlavni ¢asové zakladny.

Seznam pouzitych pristroji
osciloskop GoldSstar OS-9060D
stejnosmerny zdroj Tesla BK 126
ptipravek k osciloskopu



Namérené hodnoty a jejich zpracovani

1)
Pomoci testovaciho signalu jsme ovéfili kompenzaci sondy.
sonda 1:1

th=0,2 us  trvani ndbézné hrany
ts=0,2 ps trvani sestupné hrany

sonda 10:1
th=0,04 us  trvani ndb&ézné hrany
ts=0,04 us  trvani sestupné hrany

Pfi nastaveném d¢licim poméru 10:1 ma sonda témét redlny pienos (podle piesnosti
kompenzace), umoziuje rychlej$i zmény signélu.

2)
Signal €. 3 ptipravku nebylo mozno zasynchronizovat pomoci interniho spousténi.

Pozorovany prubéh signalu

3)
Pomoci funkce hold-off bylo mozno tento signél zasynchronizovat.

4)
Sitka rusivého glitch pulzu
t=1ups

Zhodnoceni dosaZenych vysledki méreni

Ovérili jsme kompenzaci pasivni napétové sondy a urcili délku trvani ndbézné hrany se
sondou nastavenou na dé€lici pomér 1:1 a 10:1. Méteny signal jsme synchronizovali pomoci
externi synchronizace a pomoci funkce hold-off. S vyuzitim zpozdéné ¢asové zakladny jsme
urcili $itku rusivého glitch pulzu.



